
Un algoritmo simbólico para la resolución de sistemas ralos
en el espacio af́ın
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Los métodos más eficientes para la resolución algoŕıtmica en (C∗)n de
sistemas de n ecuaciones polinomiales ralas (es decir, ecuaciones dadas por
polinomios que sólo involucran monomios en un conjunto prefijado) utilizan
deformaciones poliedrales ([4], [6]), las que preservan la estructura mono-
mial de los polinomios y, consecuentemente, la cantidad de soluciones para
instancias genéricas de la deformación ([1]). Este mismo enfoque fue utili-
zado en [5] para obtener cotas para la cantidad de soluciones aisladas del
sistema en Cn y el cálculo de estas soluciones utilizando métodos numéricos
(ver también [2]).

Presentaremos un algoritmo simbólico nuevo que calcula las soluciones
aisladas en Cn de un sistema de n ecuaciones polinomiales ralas utilizan-
do técnicas de deformación (trabajo enviado para su publicación [3]). La
complejidad del algoritmo es polinomial en el tamaño de la estructura com-
binatoria del sistema. El output es una resolución geométrica que representa
un conjunto finito de puntos que contiene a los ceros aislados del sistema en
Cn.

Aśı como los procedimientos numéricos de [2] y [5], el algoritmo reduce el
problema al cálculo de las soluciones sobre C∗ de una familia finita de siste-
mas de ecuaciones asociados al dado. La mejora dada por nuestro algoritmo
reside en que la cantidad de sistemas a resolver es menor y estos sistemas
involucran, a su vez, una cantidad menor de variables. Exhibiremos ejemplos
concretos que permiten comparar el desempeño de nuestro algoritmo con el
de los procedimientos mencionados.
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